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SELCUKLU TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI

TASARLA GALISTIR ROBOT KATEGORISi YARISMA KURALLARI

BOLUM1: YARISMA KURALLARI

Madde 1 (Amag): Bu yarisma kategorisinde 6grencilerin kendi mesleki bilgi, beceri, yetenek
ve programlama deneyimlerinin yaristirilmasi esas alinmistir. Yarigmaci ekipler organizasyon
tarafindan sartnamede ilan edilen ve robot yapiminda kullanacaklari el aletlerini ve
bilgisayarlarini yarisma oncesinde yanlarinda hazir bulunduracaklardir. Yarisma Oncesinde
ekiplere malzeme verilmeyecek, sadece robotun yarisacagi parkurun bilgileri, robot parcalari
ve yarisma kurallarini igceren bir zarf verilecek ve yarisma alaninda 6grencilerin robotlarini
tasarlayarak calistirmalari ve yaristirmalari istenecektir.

BOLUM2: YARISMA FORMATI

Madde 2 (Tanim): Yarisma ekibi iki yarismacidan olusacaktir.

Birinci giin: Yarismanin birinci glininde yapilan Yeterlilik Sinavini basari ile gecen ekipler
¢alisma yapacaklari masalara kura sirasina gore yerleseceklerdir. Masalarda Takim Cantasi
hazir olacaktir. Takim Cantasi igerisinde tasarlanacak Robot igin gerekli olan bitin elektronik
malzeme ve kartlar, gerekli el aletleri, yarigsilacak olan parkurun o6zellikleri ve yarisacak
Robotun gorevleri bulunacaktir.

ikinci giin: Yarismanin ikinci giinii birinci bélimiinde ekipler kendilerine ayrilan ¢alisma
alanlarina gectikten sonra Robotlarini belirtilen siire icerisinde tasarlayip programlamaya
hazir hale getireceklerdir. Yarismanin ikinci bolimiinde takimlar kendi getirdikleri
bilgisayarlar ile tasarladiklari Robotlarini belirtilen siire icerisinde programlayarak ve deneme
pistinde deneyerek yarismaya hazir hale getireceklerdir.

Sire bitiminde hakem heyeti robotlari yarismacilardan teslim alacak ve Final Yarismasi
aninda tekrar teslim edecektir.

Ucgiincii Giin: Final yarislari seyirci 6niinde kapali salonda yapilacaktir.

BOLUMS3: YETERLILIK SINAVI

Madde 3 (Sinav): Yarismalarin basladigi birinci giin (eger 20 den fazla ekip kayit yaptirdiysa)
yarismaya katilan batin ekipler yeterlilik sinavina tabi tutulacaktir. Sinava ekip elemanlari
ayni anda katilacaklardir.

***Sinava katilacak ekipler 6grenci belgesi ve kimliklerini, kalem ve silgilerini yanlarinda
hazir bulunduracaktir.

Sinav asagidaki konularda ve ¢oktan se¢meli test olarak yapilacaktir.
e Temel Elektrik-Elektronik,
o Temel Dijital Elektronik,
e Arduino,
e Arduino Shield,
e Temel Arduino Programlama.

***Yeterlilik Sinavi 6rnek sorulari son sayfada verilmistir.
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Yeterlilik Sinavi’nin sonucunda ekipler aldiklari puana gore siralanacaktir.

Ekiplerin puanlarinin esit olmasi durumunda, sinav baslama saatine gore sinav evrakini
daha once teslim eden ekip bir Uist sirada olacaktir.

Esitligin yine bozulmamasi durumunda yas ortalamasi kiigiik olan ekip bir Ust sirada
olacaktir. Siralamadaki ilk 20 ekip yarigmanin ikinci gunindeki Tasarla bolimine
katilmaya hak kazanacaktir.

BOLUM4: ROBOT SARTNAMESi

Madde4 (Robotun Tanimlamasi):
Robot otonom olarak galisacaktir.

Robot tasarimi esnasinda organizasyon tarafindan verilen modiller disinda bir modiil
kullanilmayacaktir.

Robot (zerinde kablosuz haberlesme, bluetooth haberlesme vb. modiiller kesinlikle
bulunmayacaktir.

Gii¢c Unitesi; Robot lizerinde organizasyon tarafindan verilen LI-PO batarya unitesi disinda
farkh bir enerji kaynagi kullanilmayacaktir.

BOLUMS: OYUNILKELERI
Madde5: Oyun ilkeleri yarisma baslamadan hemen 6nce ekiplere ilan edilecektir.

BOLUMG6: YARISMANIN iCRASI

Madde6: Yarisma kurallari, yarismanin nasil gerceklestirilecegi ve puanlanacagl yarisma
baslamadan hemen oOnce ekiplere ilan edilecektir. Hazirlanan Robotlar, yarisma pistinde
kura sirasl ile yarisirlar.

BOLUM7:DEGERLENDIRME

Madde7: Degerlendirme kriterleri yarisma baslamadan hemen o6nce ekiplere ilan
edilecektir.

BOLUMS: DIGER
Madde 8: Turnuva komitesi bir gerek¢e vermeden gerektiginde kurallarda degisiklik yapma
hakkini sakli tutar.

Madde 9: Tasarla Galistir Yarisma Kategorisine Konya ilindeki tiim lise ve dengi okullar
katilabilir. Her kurum 2 (iki) ekip ile katilim yapabilecektir.

Madde 10: Tasarla Calistir yarisma kategorisinde, yarisma takviminde belirtilen Basvuru,
Diizeltme ve Onay islemleri son tarihine kadar katilim yapilabilecektir.

Madde 11: Katimcilarin yanlarinda getirdikleri bilgisayarlarda https://www.arduino.cc/en/
Main/Software sitesinden yiiklenilmis olan Arduino IDE programi yikli bulunacaktir. Sadece
bu program kullanilarak programlama yapilacaktir.
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Madde12:Bilgisayarlar, yarisma dncesinde hakem heyeti tarafindan incelemeye tabi
tutulacaktir.

Maddel3: Yarisma baslamadan once ¢alisma masalarinda, Robot yapiminda kullanilacak
asagidaki UGrin ve malzemeler hazir bulunacaktir ve ve robot, belirlenen Urin gruplari
kullanilarak yapilacaktir.

Anakartlar:

Robot Asagida verilen Urlin guruplar kullanilarak yapilacaktir. Agik kaynak kodlu mikro
denetleyici tabanh kontrol karti

Acik kaynak kodlu mikro denetleyici tabanli kontrol karti
DC Motor Siirticli Shield (Cift Motor Stirticli Karti)

Step motor suricu DRV8825

Sensorler;
Takim c¢antasi icerisinde asagidaki sensoérlerden sadece verilen gorevlere uygun sensorler
bulunacaktir.

Cisim Algilama Sensorii 3 adet 80 cm menzilli
Cizgi Sensori (8'h) 1 adet | Analog veya dijital
Kizil Otesi renk Algilama Sensorii 3 adet | Olgiim Araligi 1.27mm
Renk Sensorii 1 adet RGB IIC renk sensori
Ultrasonik Sensor 3 adet 2-450cm Ultrasonik Mesafe Sensoéri
6 Eksen ivme ve Gyro Sensorii 1 adet 6 Eksen ivme ve Gyro Sensorii
Encoderler 2 adet
Basing Sensori 1 adet Dijital Barometre Hava Basing Sensorii
Mikro Switch 1 adet Orta Boy Uzun Palet Mikro Switch
Bataryalar;
18650 lityum iyon pil 2adet 3,7v 2500mAh
18650 2'li Jackli Pil Yuvasi 1Adet Kapakli ve Anahtarli
18650 lityum iyon pil sarj cihazi ladet
Motorlar;
DC Rediiktorli Mikro Motor 2 adet
Mini Servo Motor 2 adet Mini servo
Nema 17 step motor 2 adet | HS4401

DigerMalzemeler;

Motor Tutucu 2 adet
Sensdr Tutucu 3 adet
Tekerlek 2 adet | Silikon Tekerlek
Sarhos Tekerlek 3/8” 2 adet
Ozel Tasarim Robot Gévde 1 adet

Mubhtelif Direng, Kondansatér ve LED
Muhtelif vida ve distans
Jumper kablo Erkek Erkek 2 adet
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Jumper kablo Erkek Disi 1 adet
Bread Board 1 adet
BreadBoard PowerSupply 1 adet
DC adaptor 1 Adet

Takim Cantasi ve El Aletleri;

Teorik sinavda basarili olup tasarla yarismasina hak kazanan adaylar yanlarinda Bilgisayarini
ve Takim gantasi icerisinde asagidaki trlinleri hazir bulunduracaktir

Dijital Multimetre 1 adet Mini Kargaburun 1 adet
Kalem Havya 1 adet Mini Pense 1 adet
Kalem Havya Althgi 1 adet Mini Yan Keski 1 adet
Lehim 1 adet Saatci Tornavida Seti 1 adet
Lehim Pastasi 1 adet Sicak Silikon Tabancasi ve silikon 1 adet
Lehim Pompasi 1 adet Cimbiz 1 adet

Not: *** Yarigmacilar ¢alisma masalarina higcbir surette elektronik malzeme ve kart
getirmeyeceklerdir.

Yarismacilar i¢in Uyarilar.

e Bu vyarisma kategorisi ile ilgili genel bilgiler, kurallar ve uygulama asamalarini
o6grenmek icin lutfen Tekno-sel Uygulama Kilavuzu ve Genel Kurallar dikkatlice
okuyunuz.

e Yanigmalar sirasinda, pist etrafindaki i1sikh kayan yazi, kamera ve aydinlatmalardan
dolayi yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir.

e Yarisma Organizasyon Komitesi, gerekli gordiigii durumlarda yarisma biitinliigiini
bozmayacak sekilde kurallari degistirme hakkina sahiptir.

e Sorulanniz igin gerekli basvuru, www.selcuklusetap.com veya www.tekno-sel.com.tr
adresleri ilizerinden ilgili kategori secilerek yapilabilir. Kategori mesajlan disinda gelen
sorularinizin cevapsiz kalacagini ve teknik ekibin, hi¢bir sorumluluk kabul etmeyecegini
unutmayiniz.
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ORNEK SORULAR;

S-1) Asagidakilerden hangisi akim birimidir?
a)Volt b) Watt c) Amper d)Ohm

S-2) (15)10=(?).Decimal sayinin Binary karsiligi asagidakilerden hangisidir?
a)l111 b)1110 c)1100 d) 1010

S-3) Arduino’nun 4 numaral gikigini aktif etmek icin gerekli kod hangisidir.
a) digitalWrite(4,LOW); b) digitalWrite(4,SET);
c) digitalWrite(4,HIGH); d) digitalWrite(4,high);

S-4)Diyak sembolii asagidakilerden hangisidir?

A

a) b) < E
¢ At ﬁ A2 =2

K B,

Al
G

S-5)Arduino UNO da kullanilan mikrodenetleyici ¢ipinin saat frekansi (¢calisma hizi) kag
HZ'dir?
a) 64MHz b) 32MHz c) 16MHz d) 4MHz

$-6) Arduino’nun 3 ile 9. pinleri dahil arasinda kalan tiim pinleri gikis olarak tanimlayan kod

satirlan hangisidir.

a) for(int i=0;i<10;i++) b) for(int i=0;i<10;i++) c) for(int i=3;i<10;i++) d) for(int i=3;i<10;i++)
pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);  pinMode(i,output); pinMode(i,OUTPUT);

S-7) Kirmizi — Kirmizi — Kahverengi — Glimiis renklerine sahip direncin degeri hangisidir?
a)2200Q b) 2,2 K Q c) 330Q d) 3,3KQ
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